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S’adapte aux formes et nous
I'adaptons a vos hesoins

SPECIFICITES TECHNIQUES

Modéle 175 mm x 250 mm

- Poids: 1,2 kg

- Alimentation : air non lubrifié, filtré 30 pm, selon la norme ISO 8573-1:2010
- Pression optimale : 5 - 5,5 bars

- Vide maxi : 85%

- Débit d'air utile (3 5 bars) : 320 nL/min

- Test a I'arrachement sur surface lisse : 250 kg

- Niveau sonore : 67 dB

o Surface de préhension adaptable selon vos -
Pour les piéeces de

rechange:
contactez-nous.

besoins (longueur et largeur sur mesure)

» Interface de fixation pour tous les types de robot
» Vacuostat électronique avec seuil réglable

Stéphane Andreyitch

061779 92 45
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s.andreyitch@dmp-industrie.com

1 Rue des Hauts Fourneaux, 14840 Cuverville
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